
Busca e Salvamento júnior

Alenquer
Agrupamento de Escolas Pêro de Alenquer
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Equipa: Carlos Amaro; André Morgado; António Correia; Mário Amaro
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Hardware:

Software:
Desempenho:

Robot construído em PVC e materiais reutilizados; Motores/servos; Sensores de linha,
de Ultra-sons, de Toque e de Infra-vermelhos; Placa com Microcontrolador picaxe 28X; Baterias.

Programação em Linguagem Basic, com Picaxe Editor.

O Robot segue linha, detecta obstáculos, controla o movimento através de uma
referência utilizando ultra-sons.
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